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(Task A betritt kritischen Abschnitt)

Interrupt

Task Aim

Kernelmodus

ISR Y

ISR betritt den gleichen
kritischen Abschnitt und
greift auf inkonsistente
Daten zu




Task A im
Kernelmodus
Task B im
Kernelmodus
ISR

(Task A beginnt kritische Operat@;n

Interrupt

Task B beginnt ebenfall
kritische Operation auf
dem gleichen Objekt

ISR weckt den hoéhe
priorisierten Task B
auf































Hardwareverzégerung

PraCPU-Latenzzeit 1. Anweisung in Task
fur externes Ereignis
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(Vermindern vonm_lock j

(Interrupt trifft vor dem Schlafenlegen e}n

!

Task B: fordert,
Mutex an

Task A: hat :
Mutex belegt Yo
ISR Y ;

Task A gibt Mutex frei
Die Mutex-Warte-
schlange ist noch leer

ISR weckt den hohe
priorisierten Task A
auf
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Latency in nsec

AMD Athlon(tm) XP 1700+ at 1466.460 MHz, using linux release 2.4.18preempt-mutex
5 iterations, 1 preemption point, lock
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P; fordert gleiches
Betriebsmittel an

und wird suspendier] = e
i freiwillig ab
P> I
Py Y Y
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Verzégerung von Py in msec
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AMD Athlon(tm) XP 1700+ at 1466.723 MHz, using linux release 2.4.18-preempt-mutex
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Prioritat

Py
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P3

P erbt py

P, erbt pg,
P, aber nicht]

down(A) A : A :
down(B) doWn(A) i
' doWn(B)
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P lauft mit niedrigere
Prioritat als B
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Verzégerung von Py in msec

AMD Athlon(tm) XP 1700+ at 1466.765 MHz, using linux release 2.4.18-preempt-mutex-pi
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Verzdgerung von P, in msec

AMD Athlon(tm) XP 1700+ at 1466.765 MHz, using linux release 2.4.18-preempt-mutex-pi
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Verzdgerung von P, in msec
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